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本プログラムはデータファイルを走査し、必要な節を抽出する。走査ポインタ s は次の要素を読むたびに

s 7→ s+ 1 (1)

と更新される。正規表現に対応する判定関数 P を導入すると、該当節の抽出確率は

Pr(P = true) = Nmatch

Ntotal
(2)

で評価される。解析の前段階として必要な情報を確実に取得する役割を担う。
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