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本プログラムは前回の計算状態を読み込み、継続計算を可能にする。保存された状態 Ssave は

Ssave = (r∗,v∗,F∗, t∗) (1)

で構成され、読み込み後に整合性写像
Snew = Ψ(Ssave) (2)

を通じて現在のデータ構造に適合させる。再開時には時間積分器が t∗ から継続できるよう補正が施される。
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