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本プログラムは PPPM法におけるメッシュ再配置を行い、周期境界や格子再分割に対応する。再配置写像
R は

ρ′(G) = R[ρ(G)] (1)

として定義され、フーリエ空間での再サンプリングを可能にする。エイリアシング誤差はフィルタ

H(k) = exp(−βk2) (2)

によって抑制され、精度が維持される。
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